Etude du comportement dynamique des
systemes polyarticules non parfaits

L'étude des mécanismes classiques émet souwvent I'hypothése des
systémes parfaits. Cependant, les contraintes de poids et des \itesses
importantes par exemple, font en sorte que les éléments subissent des
déformations non négligeables durant le fonctionnement du systéme. Le
jeu dans les liaisons induit parfois des erreurs non négligeables. Pour
toutes ces raisons I'étude des mécanismes réels est une nécessité et
particulierement I'aspect dynamique de ces imperfections. Dans ce travail
on s’intéresse a I'étude dynamique d’'un mécanisme bielle manivelle plan
flexible avec jeu et avec frottement. Lobjectif essentiel est de contribuer a
mieux caractériser le comportement d’'un mécanisme réel comportant des
éléments élastiques et des liaisons imparfaites. Ceci constituera une aide
importante, au niveau de I'analyse, la conception et la recherche des
solutions de contrdle et de commande de plusieurs mécanismes
industriels. C’est notamment le cas en robotique spatiale ou la diminution
du poids des appareils embarqués est impérative.
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Application au mécanisme bielle manivelle



